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Dieses Produkt wird in Ubereinstimmung mit den
Sicherheitsnormen der Europaischen Gemeinschaft (EC)
zertifiziert.

Dieses Produkt ist gemaB der Richtlinie 2011/65/EU des
Europaischen Parlaments und des Rates vom 8. Juni 2011 liber
die Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher
Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten.

(Anzuwenden in Landern mit Recycling-Systemen).

Diese Kennzeichnung auf dem Produkt oder der Literatur
gibt an, dass das Produkt und elektronisches Zubehor
(Ladegerat, USBKabel, elektronisches Material, Handsender
usw.) sollten nicht mit dem Hausmill am Ende seiner
Nutzungsdauer entsorgt werden. Um mogliche Schaden
fir die Umwelt oder der menschlichen Gesundheit durch
unkontrollierte Abfallentsorgung zu vermeiden, trennen Sie
diese Elemente von anderen Arten von Miill und entsorgen
Sie die nachhaltige Wiederverwertung um stofflichen
Ressourcen zu fordern. Private Nutzer sollten den Handler,
bei dem sie das Produkt gekauft haben oder die Nationale
Umweltbehorde kontaktieren um Einzelheiten dariiber,
wo und wie sie diese Produkte fiir eine umweltfreundliche
Weise recyceln, wiederverwerten konnen. Gewerbliche
Nutzer sollten sich an ihren Lieferanten wenden und die
Algemeinen Bedingungen des Kaufvertrages priifen. Dieses
Produkt und deren elektronische Zubehorteile diirfen nicht
mit anderen gewerblichen Abfallen Miill gemischt werden.

Diese Kennzeichnung zeigt an, dass das Produkt
und elektronisches Zubehor ab. (Ladegerat, USB-
Kabel, elektronische Gerate, Steuerungen, etc.), einer
elektrischen Entladungen unterliegen. Seien Sie vorsichtig
beim Umgang mit dem Produkt und achten Sie auf alle
Sicherheitsbestimmungen in diesem Handbuch.




01. SICHERHEITSINFORMATION

ALLGEMEINE HINWEISE

- Dieses Handbuch enthalt wichtige Informationen zur Sicherheit und Gebrauch.
Lesen Sie alle Anweisungen sorgfaltig durch, bevor Sie mit der Installation /
Verwendung beginnen, und bewahren Sie dieses Handbuch an einem sicheren
Ort auf, damit Sie es bei Bedarf jederzeit abrufen konnen.

« Dieses Produkt ist nur zur Verwendung wie in diesem Handbuch beschrieben
vorgesehen. Jede andere Anwendung oder Operation, die nicht berlicksichtigt
wird, ist ausdriicklich untersagt, da dadurch das Produkt beschadigt werden
und/oder Personen gefahrdet werden konnen, die zu schweren Verletzungen
fuhren konnen.

- Dieses Handbuch richtet sich in erster Linie an professionelle Installateure
und entbindet nicht die Verantwortung des Benutzers, den Abschnitt
“Anwendernormen” zu lesen, um die korrekte Funktion des Produkts
sicherzustellen.

*Die Installation und Reparatur dieses Gerats darf nur von qualifizierten
und erfahrenen Technikern durchgefiihrt werden, um sicherzustellen, dass
alle diese Verfahren in Ubereinstimmung mit den geltenden Gesetzen und
Bestimmungen ausgefiihrt werden. Nicht professionellen und unerfahrenen
Benutzern ist es ausdriicklich untersagt, MaBnahmen zu ergreifen, es sei denn,
dies wird von spezialisierten Technikern ausdriicklich verlangt.

« Installationen mussen haufig uberprift werden, um Unwucht und Anzeichen
von VerschleiB, Kabel, Federn, Scharnieren, Radern, Stiitzen oder anderen
mechanischen Montageelementen zu iiberpriifen.

* Nutzen Sie das Gerat nicht, wenn Reparaturen oder Einstellungen erforderlich
sind.

« Bei Wartung, Reinigung und Austausch von Teilen muss das Produkt von der
Stromversorgung getrennt werden. Dies gilt auch fiir alle Vorgange, bei denen
die Produktabdeckung geoffnet werden muss.

« Die Verwendung, Reinigung und Wartung dieses Produkts kann von Personen
ab 8 Jahren und von Personen, deren korperliche, sensorische oder geistige
Leistungsfahigkeit eingeschrankt ist, oder von Personen ohne Kenntnis
der Funktionsweise des Produkts, sofern vorhanden, durchgefiihrt werden

die Beaufsichtigung oder Anweisung von Personen, die Erfahrung mit der
Verwendung des Produkts auf sichere Weise haben und die damit verbundenen
Gefahren verstehen.
+Kinder sollten nicht mit dem Produkt oder Offnungsvorrichtungen spielen,
um ein unbeabsichtigtes Auslosen der motorisierten Tir oder des Tores zu
verhindern.

HINWEISE FUR DEN INSTALLATEUR

- Bevor Sie mit den Installationsverfahren beginnen, stellen Sie sicher, dass Sie
uber alle Gerate und Materialien verfiigen, die fiir die Installation des Produkts
erforderlich sind.

« Sie sollten sich den Schutzindex (IP) und die Betriebstemperatur notieren, um
sicherzustellen, dass er fir den Installationsort geeignet ist.

- Stellen Sie dem Benutzer das Produkthandbuch zur Verfligung und informieren
Sie ihn, wie im Notfall damit umzugehen ist.

«Wenn der Automatismus an einem Tor mit einer FuBRgangertir installiert ist,
muss ein Turverriegelungsmechanismus installiert werden, wahrend das Tor in
Bewegung ist.

« Installieren Sie das Produkt nicht “verkehrt herum” oder durch Elemente, die
sein Gewicht nicht tragen. Figen Sie bei Bedarf an strategischen Punkten
Halterungen hinzu, um die Sicherheit des Automatismus zu gewahrleisten.

- Installieren Sie das Produkt nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen.

*Die Sicherheitseinrichtungen miissen die moglichen Quetsch-, Schnitt-,
Transport- und Gefahrenbereiche der motorisierten Tiir oder des Tores schiitzen.

«Stellen Sie sicher, dass die zu automatisierenden Elemente (Tore, Tiren,
Fenster, Jalousien usw.) einwandfrei funktionieren und ausgerichtet und eben
sind. Stellen Sie auBerdem sicher, dass sich die erforderlichen mechanischen
Anschlage an den entsprechenden Stellen befinden.

- Die elektronische Steuerung muss an einem Ort installiert werden, der vor
Fliissigkeiten (Regen, Feuchtigkeit usw.), Staub und Schadlingen geschiitzt ist.
-Sie missen die verschiedenen elektrischen Kabel durch Schutzschlauche
verlegen, um sie vor mechanischen Belastungen, im Wesentlichen am

2




01. SICHERHEITSINFORMATION

Stromkabel, zu schutzen. Bitte beachten Sie, dass alle Kabel von unten in den
Steuerungkasten eingehen mussen.

«Wenn der Automatismus in einer Hohe von mehr als 2,5m iber dem Boden
oder einer anderen Zugangsebene installiert werden soll, mussen die
Mindestanforderungen fiir Sicherheit und Gesundheitsschutz fur den Einsatz
von Arbeitsmitteln durch die Arbeiter bei der Arbeit des Unternehmens
beachtet werden. Richtlinie 2009/104 EG des Europdischen Parlaments und des
Rates vom 16. September 2009.

+Bringen Sie das permanente Etikett fir die manuelle Freigabe so nah wie
moglich am Mechanismus an.

«An den stationaren Stromversorgungsleitungen des Produkts muss ein
Trennmittel, wie z. B. ein Schalter oder ein Trennschalter an der Schalttafel,
gemal den Installationsvorschriften vorgesehen sein.

«Wenn fir das zu installierende Produkt eine Stromversorgung mit 230V oder
10V erforderlich ist, stellen Sie sicher, dass der Anschluss an eine Schalttafel
mit Erdungsanschluss erfolgt.

«Das Produkt wird nur mit Niederspannungssicherheit mit elektronischer
Steuerung betrieben. (nur bei 24V Motoren).

HINWEISE AN DEN BENUTZER

« Bewahren Sie dieses Handbuch an einem sicheren Ort auf, an dem Sie sich bei
Bedarf jederzeit informieren konnen.

-Wenn das Produkt ohne Vorbereitung mit Flissigkeiten in Kontakt kommt,
muss es sofort vom Strom getrennt werden, um Kurzschlisse zu vermeiden,
und einen qualifizierten Techniker hinzuziehen.

-Vergewissern Sie sich, dass der Installateur Ihnen das Produkthandbuch zur
Verfiigung gestellt und Sie informiert hat, wie Sie im Notfall mit dem Produkt
umgehen.

- Wenn das System repariert oder modifiziert werden muss, entsperren Sie das
Gerat, schalten Sie die Stromversorgung aus und nutzen Sie es erst wieder,
wenn alle Sicherheitsbedingungen erfiillt sind.

- Imfalle eines Auslosen von Leistungsschaltern oder einem Ausfall der Sicherung,

lokalisieren Sie die Storung und beheben, bevor der Leistungsschalter
zuriickgesetzt oder die Sicherung ausgetauscht wird. Wenn die Storung nicht
anhand dieses Handbuchs repariert werden kann, wenden Sie sich an einen
Techniker.

+Halten Sie den Aktionsbereich des motorisierten Tor wahrend der Bewegung
frei und erzeugen Sie keinen Widerstand gegen die Bewegung.

* Nehmen Sie keine Arbeiten an den mechanischen Elementen oder Scharnieren
vor, wenn sich das Produkt in Bewegung befindet.

VERANTWORTUNG

- Der Lieferant lehnt jegliche Haftung ab, wenn:

- produktausfall oder Verformung durch unsachgemaRBe
Verwendung oder Wartung!

-wenn die Sicherheitsvorschriften bei der Installation, Verwendung und
Wartung des Produkts nicht beachtet werden.

- wenn die Anweisungen in diesem Handbuch nicht befolgt werden.

- wenn Schaden entstehen durch unbefugte Anderungen.

« In diesen Fallen erlischt die Garantie.

Installation,

MOTORLINE ELECTROCELOS SA.
Travessa do Sobreiro, n°29
4755-474 Rio Covo (Santa Eugénia)
Barcelos, Portugal

LEGENDE SYMBOLE
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02. AUTOMATISMUSS

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

l] STARK ist fiir die Automatisierung von Schiebetoren mit hohem Gewicht (max. 8000 kg)
konzipiert und mit einer elektronischen Steuerung und Frequenzumrichter ausgestattet, die
eine bessere Verwaltung und Steuerung des Motors ermoglicht.

Um die verschiedenen Betriebsphasen zu identifizieren, ist der STARK mit zwei RGB LED
Blinklampen ausgestattet:

Wahrend des Eroffnungskurses:
Die Blinklampe blinkt griin

In Pause, im geoffneten Zustand:
Blinklampe leuchtet permanent blau

Wahrend des Schliesskurses:
Blinklampe blinkt rot

Allgemeine Vorteile des Automatismus:

Kontrolliert die Offnungs und SchlieBgeschwindigkeit sowie die Offnungs und
SchlieRgeschwindigkeit in verlangsamung
« Teiloffnung
+ Tod Mann
+ Ausgang fiir Blinklampe
« Eingange fiir Lichtschranken und Sicherheitsband
* Not Aus
« Beschleunigungs und Verzogerungsrampensteuerung
- Automatisches SchlieBen

Technische Automatisierungs Spezifikationen:

STARK4000 STARK6000 STARK8000

- Stromversorgung 230Vac/50Hz 230Vac/50Hz 230Vac/50Hz
 Stromverbrauch 750W 1100W 1500W

* Maximaler Verbrauch 4A 6A 8A

- Betriebstemperatur -20°Ca +70°C -20°Ca +70°C -20°Ca +70°C
- Maximaler Hochstgeschwindigkeit 018m/s 0.18m/s 012m/s

- Maximales Torgewicht 4000 kg 6000 kg 8000 kg

* Schutzklasse IP54 IP54 IP54

« Maximaler Drehmoment (50Hz Frequenz) 115 Nm 180 Nm 290 Nm

- Maximale Kraft, die auf das Tor ausgeiibt wird 450kg 525kg 600kg

* Arbeitsfrequenz 75% 75% 75%

« Stromversorgung Zubehor 24Vdc/200mA 24Vdc/200mA 24Vdc/200mA

Faviine 4A

02. AUTOMATISMUSS

DIMENSIONEN
STARK8000 ABMESSUNGEN STARK4000-STARK6000 ABMESSUNGEN
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KOMPONENTEN DES KIT

Bevor Sie mit der Installation beginnen, sollten die folgenden Elemente im Automatisierungspaket
liberpriifen werden.

* MC112NSC Steuerung « Eingebaute
und Variator im Inneren Blinklampe

W- Entriegelung
Schliissel

» Benutzerhandbuch

%- Endkurs Bleche

‘ 2 FALK Handsender

g * Schrauben

D D * Lichtschranken MF30

o © Getriebeentliiftung
» Motor Deckel




03. INSTALLATION

INSTALLATIONSPLAN

1 Stark

2« Lichtschranken Stiitzsdule
3« Endkurs Blech

4« Lichtschranke

5+ Zahnstange

6  Blinklampe

7 - Antenne

8 « Schliisse Schalter

9« Tor

10 - Frequenzvariator

Sie miissen Sicherheitsgummis an
ALLEN méglichen Schnitt und/oder
Quetschstellen anbringen.

11« Steuerung

12 < Abdeckungs Entriegelung

13 » Motor

14 « Schliisselzylinder (Zugang zum Motor)
15 « Entriegelung des Automatismus

16 « Reduzierstiick

17 - Motor Befestigungs Halterung

18 « Blinklampe (optional)

19 « Sicherheitsband (optional)

20 - MX13 (optional)

Verwenden Sie starre und / oder flexible Rohre, die fiir die Installation von elektrischen Kabeln geeignet sind.
Trennen Sie Niederspannungskabel immer von 230Vac Kabeln, um Interferenzen zu vermeiden. Die abgebildete
Skizze ist fiir eine Standardinstallation gedacht, es werden jedoch nicht alle Komponenten mitgeliefert (Siehe
Kit zusammensetzung auf Seite 4B). Wenn Sie weiteres Zubehor benotigen, kontaktieren Sie uns bitte.

a0 @
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03. INSTALLATION 03. INSTALLATION

INSTALLATIONSPLAN FUNDAMENT

|

« FUNDAMENT ERSTELLEN
n Budelln Sie ein Loch 400x700mm und 500mm tief.

[ Fiillen Sie es mit Beton und glétten die Oberseite.

n Die Motorhalterung sollte mit dem noch frischem Beton angebracht
werden (siehe Seite 7).

+ BESTEHENDER FUNDAMENT

Wenn Sie bereits einen Fundament erstellt haben, kdnnen Sie mit der Installation fortfahren (siehe Seite 7).
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n Den Schliissel einstecken und um 90° drehen.

Nach diesen Schritten ist es moglich, das Tor
manuell zu 6ffnen/schlieBen.

Damit der Bediener zum normalen Betrieb
zuriickkehren kann, drehen Sie den

Entriegelungshebel um 180°. VERRIEGELT ENTRIEGELT

Makaviins® 6A 6B Mataviins®
Hf eIk it Ht ks 1
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03. INSTALLATION

INSTALLATION DES MOTOR

ﬂ ZEMENT MUSS
FRISCH SEIN .
1
1
I

BESTEHENDER FUNDAMENT

* Wenn Sie den Motor an einem
vorhandenen Fundament anbringen,
schrauben Sie die Montageplatte mit
geeigneten Schrauben und Diibeln
(nicht im Satz enthalten) am Boden fest.

Beachten Sie die Wichtigkeit dieser Befestigung, da es starken Belastungen
ausgesetzt ist. Die Bolzen und Buchsen miissen fiir den Boden und das Gewicht des
Tors geeignet sein.

nSetzen Sie die Schrauben und Diibel in die vier Locher der Montageplatte ein und ziehen Sie sie fest.

ﬂ Bringen Sie die Befestigungsplatte an, wahrend der Zement noch frisch ist.
*Wenn Sie den Motor an einem vorhandenes Fundamet anbringen, schrauben Sie die Montageplatte
mit Schrauben und Diibeln (nicht im Satz enthalten) am Boden fest.

HINWEIS - Es ist wichtig, ein oder mehrere Rohre einzusetzen, um die elektrischen Kabel durch die
Platte zu fiihren.

BVergewissern Sie sich mithilfe einer Wasserwaage, dass die Platte perfekt horizontal ausgerichtet
ist. Die Montageplatte sollte parallel zum Tor platziert werden, um sicherzustellen, dass Zahnstange
und Ritzel perfekt passen.

Verlegen Sie die elektrischen Kabel, um den Motor an das Zubehor und die Stromversorgung
anzuschlieRen. Lassen Sie Kabel mit einer Lange, die eine einfache Verbindung zum Bedienfeld
gewahrleistet.

B Stellen Sie den Abstand zwischen der Platte und dem Tor ein. Der empfohlene Abstand betragt
80mm, wobei zu berlicksichtigen ist, dass die Schrauben mittig zu den Lochern der Montageplatte
angeordnet sind, um eine Einstellung zu ermoglichen (falls erforderlich).

ﬂ Positionieren Sie den Motor zentriert auf der Platte und ziehen Sie die Schrauben fest.

Ersetzen Sie die Schraube durch die Entliiftungskappe des Getriebes (im KIT enthalten).

Um das Anbringen
des Motors an
der Platte zu
erleichtern,
konnen Sie die
Aluminiumprofile
wie hier gezeigt
entfernen.



03. INSTALLATION

INSTALLATION DER ZAHNSTANGE

Stellen Sie das Tor in die gedffnete Position und entriegeln Sie den Motor (Seite 6A).
Befestigen Sie die Zahnstange mit zur Installation geeigneten Halterungen.

[N Positionieren Sie ein Stiick Zahnstange iiber dem Ritzel und befestigen Sie es am Tor.
HINWEIS - Richten Sie es vor dem Befestigen horizontal mit einer Ebene aus.

E SchlieRen Sie das Tor etwas, bis es madglich ist, ein anderes Ende der Zahnstange auf dem Ritzel abzulegen und es zu
befestigen.

B Um die Zahne mit der bereits installierten Zahnstange zu synchronisieren, verwenden Sie eine zusatzliche Zahnstange
(A) und platzieren Sie es unter der Vereinigung der beiden anderen, halten Sie sie mit Schraubzwingen (B).

Offnen Sie das Tor, bis das Ende des neuen Zahnstangenstiicks auf dem Ritzel aufliegt, und sichern Sie es mit den
Abstandshalter.

[E] Entfernen Sie das Hilfszahnstangenstiick und &ffnen Sie das Tor, bis sich das Ritzel iiber dem anderen Ende der
Zahnstange befindet. Befestigen Sie den Abstandshalter.

ﬂ Wiederholen Sie die obigen Schritte fiir jeden Zahnstangenmeter, das Sie installieren miissen.

Testen Sie die Torbewegung manuell mit allen bereits installierten Zahnstangen und stellen Sie die Zahnstange ein,
wenn zwischen Ritzel und Zahnstange Reibung auftritt.

Wahrend des Torlaufs miissen alle Zahnstangenelemente richtig in das Ritzel eingreifen!

Abstandhalter nicht an die zahnstange anloten!

Verwenden Sie kein Fett oder ein anderes zu dickes Schmiermittel zwischen Zahnstange und Ritzel, da dies
den Automatismus beschadigen kann!

Um eine einwandfreie Funktion des Antriebs
zu gewadhrleisten, muss die Zahnstange mit
einem Abstand von 1mm bis 1,5mm zum
Ritzel eingebaut werden.

— =~ — T BT W TR T T e
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03. INSTALLATION

INSTALLATION DER ENDKURSE

n Positionieren Sie den Endkurs zum &ffnen so auf der Zahnstange, so dass dieser den Motor ca. 20
bis 30mm vor Erreichen des Offnungs Endanschlag abstellt.

ﬂBefestigen Sie die Endkursplatte mit den im KIT enthaltenen Schrauben an die Zahnstange.

[EllBewegen Sie das Tor in die geschlossene Position und wiederholen Sie die Schritte 1 und 2, um die

Endkursplatte zu befestigen.

Die Endkurse miissen so eingestellt sein, dass das Tor stoppt, bevor die SchlieB- oder Offnungs
Endanschlag beriihrt werden.
Testen Sie die Endkurse bei entriegeltem Tor manuell, bevor Sie den Motor an den Strom anschlieRen,
um Probleme aufgrund einer Fehlkonfiguration zu vermeiden.
Uberpriifen Sie die Abbildungen, um die richtige Art der Installation der Endkursplatten zu ermitteln.
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Der mechanische Endkurs wird A N

ausgelost, wenn die Platte die
Feder beriihrt.
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04. WARTUNG

WARTUNG

« Zahnstange iiberpriifen

Vergewissern Sie sich, dass der
Abstand zwischen Zahnstange und
Motor unverandert ist und dass

die Zahne des Motorritzels korrekt
ineinander greifen (mit der Zeit kann
es zu Verzerrungen kommen).

Stellen Sie sicher, dass die Zahnstange
sicher an das Tor befestigt bleibt.

w

* Fetten

Alle Torbewegungssysteme/
Achsen leicht fetten.

« Befestigungsplatte iiberpriifen

Stellen Sie sicher, dass die Halterungen sicher
an den Saulen und am Tor befestigt sind, damit
der Antrieb ordnungsgemal funktioniert.

Diese WartungsmaBnahmen miissen innerhalb von 6 Monaten durchgefiihrt werden, um
das ordnungsgemaéfe Funktionieren der Automatisierung zu gewéahrleisten.

1°Iﬂ‘



05. ELEKTRONIK

ZUGANG AUF ELEKTRONIK

1« Tor o6ffnen

Stecken Sie den Schliissel in das Tiirschloss und
6ffnen Sie die Tiir (Seite 6A).

2 - Drehen Sie die Abdeckungsverriegelung
Drehen Sie die Abdeckungsverriegelung nach rechts
(wenn man frontal vor dem Motor befindet).

3« Abdeckung anheben
Heben Sie die Abdeckung vorsichtig an.

4 « Anschliissel trennen

Ziehen Sie den Stecker, der die Elektronische
Steuerung mit den LEDs verbindet, um die
Abdeckung wieder anzubringen.

5 « Abdeckung der Elektronik entfernen

Losen Sie die 4 Schrauben und entfernen Sie die
Schutzkappe von der Elektronik. Der Vorgang ist
jetzt abgeschlossen.

Martaviins 11A
HH LA a1

05. ELEKTRONIK

ALLGEMEINE INFORMATIONEN

+ Die STARK 4000 und 8000 sind mit der Steuerung ausgestattet mit dem Motoren mit bis zu 1500W
betrieben werden konnen.

- Verfiigt liber einen Frequenzvariator fiir sanfte Starts und Stopps, wodurch das Produkt zuverlassig und
langlebig wird.

« Sie konnen die Offnungs/SchlieRgeschwindigkeit und die Verlangsamungsgeschwindigkeit sowohl beim
Offnen als auch beim SchlieBen einstellen.

- Das Display auf der Steuerung ermoglicht eine intuitive Navigation durch Meniis und Parameter sowie
eine einfache Konfiguration.

« Es ist moglich, die vom Tor durchgefiihrte Zykluszahl anzuzeigen (vollstandiges Offnen und SchlieRen
entspricht 1 Zyklus).

- Die Steuerung kann ROLLING CODE Befehlssignale iiber den MR13 Empfanger empfangen und
Hinderniserkennungs Kits iiber den MX13 Sender anschlieBen.

Frequenvariator
(siehe Seite 12A)

Anschliisse
(siehe Seite 12B)

11B Mataviins®
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05. ELEKTRONIK 05. ELEKTRONIK

FREQUENZVARIATOR ANSCHLUSSE
Im folgenden Panel sind alle Ein- und 24V - Gemeinsamer STOP Im Panel unten sind alle Ein- und Ausgange der Anschlisse fiir den Anschluss mit Untertiteln angegeben.

Ausgange des Frequenzvariator mit $1- STOP Taste

Untertitel hen.
ntertiteln versehen $2 - STOP Taste (-':I) (?
p DCM - Nicht verwendet ] - -4
SG+ - Nicht verwendet 43|65
SG- - Nicht verwendet DD DD B DD DD B DD B DD BB B D|DB| DD DB
SGND ° NICht VerWendet o|jlo|jo|jo|jo|l©0o|O0o|O0O|O0|O|O||lO|OC|O|O|O|O D o|o|o|o] o o (e} o
MCM - Spannungseingang fir MO1 Ausgange
pannunsseingans sans @@@@@@@@@@@@@@l |®©@®@@@@
10V - Nicht verwendet w1 | w2 | M3| op | ¢/p [com|Fap | o |com| bs |st| BL [eND| 26v |Lam| R | 6 | B |12v|L00P(LOOPILOOP]LOOP
ACM - Nicht verwendet LAM X
o9l - [-[-[® AVI - Nicht verwendet = N L ! OPTIONAL
e|le oo o e|e . 1
2le|g 82(z//3 ACl - Nicht verwendet ®®| 0 T
='sl= AFM - Nicht verwendet
lelnainans iz el - MO01 - MR13 Impulsausgang und LED light
e e|0o|0o|0o|0 O @ @
" HEBEBEEERALEIEE " . E1- Erde
i 2 SIS MI1 - Taste Offnen (sequentiell) e A —
win[s[e[sm]-[a]a 2z -] | MI2-Taste Schliessen/FuBganger M OLElr (AU hase
; ; ; ; ; ; ; : : ; ; ; MI3 - Endkurs &ffnen 2 - Motor Ausgang - Phase 2
SHHHEHHEEEEEE Mi& - Endkurs schliessen M3~Motor:’-\usgang—Phasg3
MI5 - Lichtschranken PO Osff?]f.n (seq;;en[';le.u)
MI6 - Sicherheitsband g(l):ll Tgste THIcE F,L,’ gar(]ge:jk sy
@ @ @ @ @ @ MI7 - Encodereingang o -E Zr:em??c;ne Eingange (Endkurs oder Start,
R | [sizl | [miel | [om | vz | [ 24V - Ausgang Lichtschranken und Radar (24Vdc 3W) g, Endkurs 0 :lgn
24V - Ausgang Lichtschranken und Radar (24Vdc 3W) s (? CIEIEE |e:.sen“ (Endk E—
DCM - Negative 24Vdc 3W gt ;meg'?farl‘,eht'”gha”gi oL CIoGRIAASLEl
] DCM - Negative 24 Vdc 3W " Einsang fur tichtschranken
@ |@® @ B @ S 2 DS1 - Eingang fiir Sicherheitsband
= o] boE = == + Nicht verwendet . -
! Loc- | 1| BL - STOP/Eingang fiir Taster
RA - Relais Ausgang NO fiir Blinklampe GND - Negative 24Vdc
RB - Nicht verwendet 24V - Ausgang Lichtschranken und Radar (24Vdc 3W)
RC - Gemeinsam des Relais fiir Blinklampe LAM - Ausgang mit Sicherung fiir Blinklampe (Sicherung 2A 500W, 230V)
R/L1 - Stromversorgung 230Vac Liialo Wi
S/L2 - Stromversorgung 230Vac E1- Erde
U/T1- Motor Ausgang - Phase 1 N - Stromversorgung 230Vac .
V/T2 - Motor Ausgang - Phase 2 L - Stromversorgung 230Vac HESTEEEEE | D21 TR
W/T3 - Motor Ausgang - Phase 3 R - Ausgang LED Rot
T/L3 - Nicht verwendet G - Ausgang LED Griin
<L - Anschluss Erde B - Ausgang LED Blau
DC- - Nicht verwendet 12V - Stromversorgung 12Vdc 2W LED
DC+/+1 - Nicht verwendet 1 LOOP1 - LOOP1 fiir Magnetischer Detektor 1
+2/B1 - Anschluss Bremswiderstand | LOOP1 - LOOP1 fiir Magnetischer Detektor !l |
B2 - Anschluss Bremswiderstand 1 LOOP2 - LOOP2 fiir Magnetischer Detektor 1
» Anschluss Erde ' LOOP2 - LOOP2 fiir Magnetischer Detektor ¢ OPTIONAL !
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06. ANSCHLUSSDIAGRAMME

FREQUENZVARIATOR ANSCHLUSS
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06. ANSCHLUSSDIAGRAMME

MR13 EMPFANGER ANSCHLUSS
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06. ANSCHLUSSDIAGRAMME

ZUBEHOR ANSCHLUSS
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07. PROGRAMMIERUNG

DIGITALE NUMMER TASTATUR

Variator OK

“ Auf Bewegung

“ Schliess Bewegung

In Stand By

STOP ist aktiv oder das Tor ist in Bewegung
Der Automat funktioniert

Statusanzeige
Zeigt den aktuellen Status der
Steuerung an

LED Display
Zeigt Frequenz, Spannung, Strom, benutzerdefinierte Einheiten usw. an

Pfeile OBEN und UNTEN
Hier konnen Sie die Anzahl der Parameter einstellen und die numerischen Daten auf die Hauptfrequenz andern

MODE
Andern der verschiedenen Anzeige Modus

STOP/RESET
Startet das Gerat nach einem Fehler neu

ENTER
Dient zur Eingabe/Anderung von Programmierparametern

07. PROGRAMMIERUNG

NAVIGATION DURCH DIE MENUS

« 3 und & konnen nicht verwendet werden.

« Nur die Meniis auf Seite 18A und 18B kénnen vom Benutzer eingestellt werden. Alle Anderungen
an einem Menii, die nicht auf den Seiten 18A und 18B aufgefiihrt sind, fiilhren zum Erléschen der
Garantie. Motorline haftet nicht fiir Schaden, wenn dieser Hinweis nicht beachtet wird.

) EENEEEEE

Makaviins® 16A m
Hf eIk it

Driicken Sie ENTER um das MENU aufzurufen.

Wihlen Sie mit Hilfe der Pfeilen eines der UNTERMENUS aus.

Driicken Sie ENTER, um das UNTERMENU aufzurufen.

Verwenden Sie die Pfeile, um den Wert zu andern.

Driicken Sie ENTER, um zu Bestatigen.

End zeigt den Erfolg der Operation an.
Err zeigt einen Fehler in der Operation an.




07. PROGRAMMIERUNG

TASTATUR SPERREN/ENTSPERREN

Die Tastensperre erfolgt durch Passwort. Im Folgenden finden Sie die Schritte zum Festlegen und
Verwenden des Kennworts.

PASSWORT DEFINIEREN

Geben Sie Parameter 00.08 und ein Passwort ein, um die
Tastatur zu sperren.

Der Parameterwert dndert sich von 0 (aus) auf 1 (aktiv).

EINEN PARAMETER ANDERN

1- Geben Sie den Parameter 00.07 und das von lhnen
festgelegte Passwort ein.

Dadurch wird die Tastatur voriibergehend entsperrt.
2-Andern Sie den gewiinschten Parameter.

Die Entriegelung bleibt so lange bestehen, bis der Motor
einen neuen Vorgang ausfiihrt.

FALSCHES PASSWORT

1- Sie haben 3 Versuche, das richtige Passwort in
Parameter 00.07 einzugeben.

Das LED Display zeigt die Anzahl der fehlgeschlagenen
Versuche von 01 bis 03 an.

Beispiel: Im 1. falschen Versuch erscheint auf dem LED
Display ein 01.

2-Im 4. falschen Versuch, das Passwort einzugeben, wird
das LED Display die Pcode Fehlermeldung anzeigen.
3. Schalten Sie das Gerat aus, um weitere 3
Wiederholungsversuche durchzufiihren.

WERKSEINSTELLUNGEN ZURUCKSETZEN

1- Geben Sie in Code 00.07 den Code 9999 zweimal ein.
2 - Driicken Sie dann sogleich die ENTER Taste fiir 10
Sekunden.

Die Werkseinstellungen werden wiederhergestellt.

PASSWORT DEAKTIVIEREN

1- Geben Sie den Parameter 00.07 und das von lhnen
festgelegte Passwort ein.

2 - Geben Sie den Parameter 00.08 ein und andern den
Wert von 1 auf 0.

Das Passwort wird deaktiviert.

Makaviins® 17A m
Hf eIk it

07. PROGRAMMIERUNG

ZUGANG AUF MENU 04

A

8 )
=

N\
= >

@ Driicken Sie MODE, bis die H Funktion gefunden wird.

8 )
EN BN
e KA =" Driicken Sie ENTER, um die Funktion H aufzurufen.

Verwenden Sie die Pfeile, um den Wert 04 zu finden.

@ Driicken Sie ENTER, um in 04 zu gelangen.

Siehe Seite 16B zum Navigieren im Menii.

m 17B Maka
ARV L]




07. PROGRAMMIERUNG

MENU 04

07. PROGRAMMIERUNG

=
m
=
c:
o
S

Bei falscher Einstellung der Werte besteht die Gefahr einer Beschddigung von Motor und Parameter

Umrichter. n N
FUSSGANGER OFFNUNGSZEIT

In diesem Menii konnen wir die GroBe der FuRgangeroffnung

auswahlen.

. . . Zu wissen, dass 100 8M darstellt, wenn 12 die Offnung eines Meters Elbisiion b=
Parameter Funktion Konfiguration Werkseinstellun darstellt. Wenn Tod Mann aktiv ist, funktioniert dieses Menii nicht.
Wenn auf 0 gesetzt, wird die CH/PED Taste nur geschlossen.
OFFNUNG GESCHWINDIGKEIT A
000 Ermoglicht das Einstellen der Torgeschwindigkeit wihrend des Offnens. T B CRAD iz SO0z VERZOGERUNG RAMPE IN DER UMKEHR o 0 bis 200 100
Ermaoglicht das Einstellen der Verzogerungszeit bei (ex: 100-1 seg)) (1s)
SCHLIESS GESCHWINDIGKEIT . Bewegungsumkehr. Pl6tzlicher oder Samfter Stop. . S
g 2 T o n 00.00 bis 60.00 Hz 50.00 Hz
Ermoglicht das Einstellen der Torgeschwindigkeit beim Schliessen. T
inweise: 1 Manéver =
VERZOGERUNGSGESCHWINDIGKEIT BEIM GOFFNEN MANOVER ZAHLER 1 0ffnungs - und Schliesszyklus.
Ermoglicht die Auswahl der Verzogerungsgeschwindigkeit beim Mit dieser Funktion kdnnen Sie alle vollstandigen Mandver Beispiel:
offnen. 00.00 bis 40.00 Hz 25.00 Hz anzeigen, die vom Bediener ausgefiihrt wurden. Menii 04.59 Menii 04.60

Menli 04.60 zeigt die Anzahl der durchgefiihrten Mandver in
Tausendern an, wahrend Men( 04.59
zeigt bis zu Hunderttausende an (siehe Beispiel).

HINWEIS - Anderungen der Verzogerungsgeschwindigkeit beim Offnen
oder SchlieBen @ndern die Lange der Verzégerung.

VERZOGERUNGSGESCHWINDIGKEIT BEIM SCHLIESSEN

Ermoglicht die Auswahl der Verzogerungsgeschwindigkeit beim

Abwarts. 00.00 bis 40.00 Hz 25.00 Hz
HINWEIS - Wenn Sie die Torgeschwindigkeit andern, miissen Sie diesen

Parameter neu einstellen.

Mandver insgesamt = 20502

AUSGANG BLINKLAMPE
Hier kdnnen Sie die Logik der Blinklampen Funktion dndern. Wenn es
auf 0 gesetzt ist, ist die Blinklampe nur aktiv, wenn der Motor duft.

i A A DGz e 0 = Offnen und
LANGE DER VERZOGERUNGSGESCHWINDIGKEIT IN OFFNUNG Wenn auf 1 gesetzt, ist die Blinklampe aktiv, ab verlassen des schliessen Schliessen
;Iler Konnen Sie die Verzogzrungslak:ge el B Ll?nge I;ann n 0 bis 1000 150 Endschalter zum Schliessen. Wenn es wieder den Endkurs erreicht, 1= Innenbeleuchtung

er Kursprogrammierung oder direkt im Menii eingestellt werden. . _ . L . . _y
HINWEIS « Der Wert 1000 entspricht einer Verlangsamung von 15 (ex: 1000=1.5m) (250mm) bleibt es fiir die in Menii 04.63 eingestellte Zeit eingeschaltet
Metern. Die Auswahl von 500 bedeutet eine Verlangsamung von 750 mm.

LANGE DER VERZOGERUNGSGESCHWINDIGKEIT IN SCHLIESSUNG RUCKSETZEN DES MANGVER ZAHLER
Hier kénnen Sie die Verzogerungsliange einstellen. Die Lange kann in ® 5 1030 T In diesem Menii kdnnen Sie die Funktionen der Meniis 04.59 und
der Kursprogrammierung oder direkt im Menii eingestellt werden. (ex: 100=1.5m) (250mm) 04.60 zuriicksetzen. Um es zuriicksetzen zu kénnen, muss das Passwort muss eingegeben werden
H,INWHS oDy BRI DY entspr|th GG VRFGERTITEWEN T3 i, Passwort eingegeben werden, das nur der technischen Abteilung
Die Auswahl von 500 bedeutet eine Verlangsamung von 750 mm. o Verfiigung steht
von Motorline zur Verfligung steht.
PAUSENZEIT
Hier konnen Sie die Zeit einstellen, zu der das Tor in der 6ffnung g;ég; 0 LICHTZEIT

angehalten wird. In diesem Menii konnen Sie die Zeit einstellen, zu der das Licht

HINWEIS  Wenn Sie 0 Sekunden einstellen, hat das Tor keine Pausenzeit. Dl 50 it S

(ex: 99=99 seg.) . . X .
eingeschaltet bleibt, nachdem der Endkurs erreicht wurde, wahlen

Sie Menii 04.61

TOD MANN

In diesem Menii kann das Tor gedffnet werden, bis das Ende des Hubs PROGRAMMIERMEN{ . 1= Steuerung
erreicht ist. . . : 0 = Deaktiviert 0 = Deaktiviert Dieses Menii hat die Funktion, die Steuerung in die Dl in der

Um das Tor zu schliessen, muss der Bediener die Taste zum 1= Aktiviert Kursprogrammierung zu versetzen. Programmierung

Schliessen des Tors dauerhaft driicken.
In dieser Funktion wird die FuBganger Taste zu Abwarts. LEVEL UBERMASS DREHMOMENTERKENNUNG

10 bis 250% (100% entsprechen dem Nennstrom des 10% bis 250% 120

=
F
1]
)

LOGIK DER FUNKTION 0 = Schritt fiir Schritt 0 = Schritt fiir Wechselrichters.
In diesem Menii kdnnen 3 Arbeitsmodus mit ihren jeweiligen 1= Kondominium Schritt "
Spezifikationen hinzugefiigt werden. 2 = Umkehrung Cule WARTEZEIT UBERMASS DREHMOMENT
Hier kdnnen Sie festlegen, wie lange es dauern soll, bis Sie auf ein 00 bis 60ms 01ms
BESCHLEUNIGUNGSRAMPE BEIM GFFNEN O UsaE - zu hohes Drehmoment reagieren.
In diesem Menii kdnnen Sie die Offnungs Beschleunigungsrampenzeit (ex: 100-1 seg) (1.5 seg)
anpassen, um einen reibungslosen Start des Tors zu erméglichen. ) . ) .
BESCHLEUNIGUNGSRAMPE BEIM SCHLIESSEN n
a P o o ee T q p 0 bis 200 150
In diesem Menii kénnen Sie die Rampenzeit fiir die SchlieRbeschleunigung (ex: 100-1 seg.) (5s)
anpassen, um einen reibungslosen Start des Tors zu ermdglichen. ) . )
[/ 18A 18B
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07. PROGRAMMIERUNG 07. PROGRAMMIERUNG

NACHRICHTEN DES LED DISPLAY ANWEISUNG FUR ENDVERBRAUCHER/TECHNIKER

Zeigt die Masterfrequenz des Frequenzvariator CA an.

Indikationen Fehlerbeschreibung
des Fehler Korrekturen

01 - Stellen Sie sicher, dass die Motorleistung mit der
Ausgangsleistung des Frequenzumrichters entspricht.
02 - Priifen Sie die Kabelverbindungen zu U/T1, V/T2, W/T3 auf
Kurzschlusse.
03 « Uberpriifen Sie die Kabelverbindungen zwischen dem
UBERSTROM Frequenzumrichter dem Motor und dem Erdungskabel auf
Anormaler Anstieg des mogliche Kurzschliisse.
Stroms. 04 « Uberpriifen Sie den Frequenzumrichter und den Motor auf
lose Kontakte.
05 « Uberpriifen Sie mogliche Uberlastzustande am Motor.
06 » Wenn nach einem Kurzschluss immer noch Storungen
im Betrieb des Frequenzumrichters auftreten, sollten Sie das
Produkt an den Hersteller zuriicksenden.

Zeigt die effektive Ausgangsfrequenz an den Klemmen U/T1, V/T2 und W/T3 an.

Zeigt den Ausgangsstrom an den Klemmen U / T1,V / T2 und W / T3 an.

Tor offen: Zeigt den offenen Betriebsstatus in dem Variator CA Einheit an.

Tor zu: Zeigt den geschlossenen Betriebsstatus in dem Variator CA Einheit an.

Eingangsanzeigen.
Diese Anzeige wird angezeigt, wenn kein gemeinsamer Eingang vorhanden ist
oder der Parameter PLC1 auf PLCO gesetzt ist. Es kann auch angezeigt werden,

wann immer es einen Kurzschluss in der 24V gibt. UBERSPANNUNG 01- Uberprifen Sie, dass die Eingangsspannung des

Frequenzumrichters innerhalb der Nennspannungsklasse liegt.

02 - Uberpriifen Sie mogliche Spannungsvarianten.

03 « Uberpriifen Sie, ob die erforderliche Bremskraft innerhalb der
angegebenen Grenzen liegt.

Die Gleichspannung hat
den maximal zuldssigen

Obligatorischer Betriebsmodus (dieses Menii nicht @ndern). . :
Wert liberschritten.

Externer Fehler.

01+ Uberpriifen Sie, dass die Eingangsspannung des
Frequenzumrichters innerhalb der Nennspannungsklasse liegt.
02 - Uberpriifen Sie, ob abnormale Motorlast priifen.

03 - Stellen Sie sicher, dass die eingehenden Stromanschliisse
mit R-S-T (fiir Dreiphasenmodelle) korrekt sind, ohne die
Phase zu verlieren.

NIEDERSPANNUNG

Der AC Motorantrieb
erkennt, dass die DC
Klemmenspannung unter
dem Mindestwert liegt.

Zeigt fiir ca. 1 Sekunde "End" an, wenn die Eingabe durch Driicken der Taste
akzeptiert wird. Sobald ein Wert im Parameter eingestellt ist, wird der
neue Wert automatisch zum Speicher hinzugefiigt. Verwenden Sie zum Andern
eines Eintrags die Tasten [l und ISl .

Zeigt "Err" an, wenn der Eintrag ungiiltig ist.

UBERLASTUNG

Der Frequenzumrichter 01+ Uberpriifen Sie, ob der Motor iiberlastet ist.
erkennt den Strom 02 « Verwenden Sie das folgende Modell mit Netzstrom.
libermaRige Steuerleistung.

STOP aktiviert den Kurbelsensor.

Nichts aktiviert.

Lilfigsied e ehilelie 01+ Kurzschluss im Motor Ausgangs: Uberpriifen Sie, ob die

UBERLAST WAHREND DER Isolierung der Ausgangsleitungen in gutem Zustand ist.
BESCHLEUNIGUNG 02 - Beschleunigungszeit zu kurz: Erhéhen Sie die
Beschleunigungszeit.

Endkurs beim aktiviert.

Endkurs beim schliessen aktiviert.

UBERSTROMT WAHREND 01+ Kurzschluss im Motor Ausgangs: Uberpriifen Sie, ob die
DER VERLANGSAMUNG Isolierung der Ausgangsleitungen in gutem Zustand ist.

01+ Uberpriifen des Parameter 06.04 und geringere
Empfindlichkeit einstellen (Wert naher an 200% einstellen).
02 - Uberpriifen, ob das Tor an irgendeiner Stelle festsitzt.

KRAFT ERKENNUNG UND
UBERVERBRAUCH

Maraviine 19A 19B Martaviine
ARV TG i il



07. PROGRAMMIERUNG

FUNKTIONSTEST

StellenSie nach derInstallation der Steuerungund derVerkabelungsicher, dassalle angeschlossenen
Komponenten ordnungsgemaR funktionieren. Gehen Sie hierzu folgendermaRen vor:

* ENDKURS TEST

Zunachst missen Sie festlegen, ob der Antrieb rechts oder links vom Tor installiert wird.
Diese Informationen geben an, auf welcher Seite gedffnet und geschlossen werden soll.

~ | INSTALLATION INSTALLATION
LINKS I I RECHTS

Dieser Testwird am Beispiel eines an der rechten Seite installierten Automatismus veranschaulicht.
Kippen Sie die Endkurs Feder nach rechts, bis Sie ein Klicken horen.

Das Display sollte "C101" anzeigen! Kippen Sie nun die Endkurs Feder nach links, bis Sie ein "Klick"
Gerausch horen und auf dem Display "C202" angezeigt wird.

Wenn zuerst "C202" angezeigt wird, miissen Sie die Kabel tauschen.

Achtung: Wenn Sie die Kabel tauschen, miissen Sie auch die Endschalter und ein Motorkabel
tauschen, um die Fahrtrichtung umzukehren.

-

.. < - .. N \
Affnen s Endkurs

» 1/ Mikro \

Schliessen

Die Endkurse sind ein wichtiges Motorsicherheitssystem. Es ist von grosster
Wichtigkeit, dass sie korrekt an die Steuerung angeschlossen sind, da sie sonst
ernsthafte Schaden oder Verletzungen verursachen konnen.

i

07. PROGRAMMIERUNG

FUNKTIONSTEST

* LICHTSCHRANKEN TEST

Die Lichtschranken sind eine Sicherheitsvorrichtung, die die Steuerung dariiber informiert,
dass Objekte den Torweg blockieren. Sie senden ein Signal, damit das Tor nicht schliet und
das Objekt nicht beschadigt wird.

Die Lichtschranken werden an den DS Eingang der Steuerung angeschlossen (siehe Seite 15).
Diesem Eingang ist eine LED zugeordnet, die Uiber den Verbindungsstatus der Lichtschranke
informiert. Diese LED leuchtet immer, wenn ein Sicherheitsgerat angeschlossen ist (NC).

Um die Lichtschranken an der Steuerung zu testen,
unterbrechen Sie einfach das Signal zwischen den
beiden Lichtschranken, indem Sie lhre Hand vor eine
von ihnen legen. Ein "Klick" Ton zeigt an, dass das
Signal unterbrochen wurde und zeigt am Display
"C888" an, wahrend die Lichtschranken unterbrochen
sind.

Wenn dies nicht funktioniert, liegt ein Problem beim
Anschliessen der Lichtschranken an der Steuerung vor.

« KURS PROGRAMMIERUNG
HINWEIS - Es ist nicht moglich, mehr als 1,5 Meter zu verlangsamen.

1. Bringen Sie die Tor (manuell) in die geschlossene Position.

2 - Wechseln Sie zum Menl 04.64, setzen auf 1 ein, und driicken Sie ENTER.

3 - Driicken Sie die OP Taste oder driicken Sie den an MR13 programmierten Handsender.

4 - Das Tor beginnt sich zu offnen.

5-Wenn Sie mit der Verlangsamung beginnen mochten, driicken Sie erneut auf die Steuerung
oder OP. Das Tor wird langsamer.

6 - Wenn das Tor den Offnungs Endkurs Schalter erreicht, beginnt es zu schliessen.

7 - Wenn Sie mit der Verlangsamung beim Schliessen beginnen mochten, driicken Sie erneut
auf die Steuerung oder OP. Das Tor wird langsamer.

8 - Wenn das Tor den Schliess Endkurs Schalter erreicht, ist die Kursprogrammierung
abgeschlossen.

m 20B Makaviine
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07. PROGRAMMIERUNG

MR13 EMPFANGER

Funkempfanger zum Empfangen des Signals von ROLLING CODE Motorline Handsender und MX13
Sender fiir Sicherheitsschaltkreise (z. B. Sicherheitsbander, Magnetkontakte). Dieser Empfanger
ermoglicht die Verwendung eines einzelnen MX13 Senders.

lﬁ DIPPER

» Mit den Dippers 1 und 2 konnen Sie das
Zeitintervall zwischen den Signalsendungen
definieren.

Dieses Signal zeigt die ordnungsgemasse
Funktion der Kommunikation des Absenders
mit dem Empfanger an.

ON ON ON ON
12 12 12 12

Funktion Level 3 Level 2 Level 1
Aus

* Damit die Gerdate MX13 und MR13 synchronisiert werden konnen, miissen die Dipper 1 und 2
auf beiden Geraten auf die gleiche Weise konfiguriert werden.

TASTE LEARN

« Diese Taste wird zum Programmieren von
Rolling Code Motorline oder MX13 Befehls
Sender verwendet.

Handsender Programmieren:

1+ Driicken Sie die LEARN Taste einmal und

LED4 blinkt einmal.

2+ Driicken Sie dann die Taste, die Sie

programmieren mochten.
LED4

MX13 Send.er e w

Programmieren:

1+ Driicken Sie die LEARN

Taste zweimal kurz und die e __ o

LED4 blinkt zweimal. ‘
2+ Driicken Sie die PROG )
Taste des MX13 nur einmal. LEARN

SwW1

lﬁ « Um den Speicher zuriickzusetzen
RESET, driicken Sie die LEARN
Taste 10 Sekunden lang. Alle
Handsender und MX13 Sender
werden geloscht.

e Wahrend Sie die LEARN Taste
gedriickt halten, leuchtet LED4.

Nach 10 Sekunden blinkt die LED4
und erlischt, um den Vorgang zu
bestatigen.

E Leps

+ LED 1: (ON) Zeigt an, dass das Gerat mit 230V
Wechselstrom versorgt wird. | OFF - Keine
Stromversorgung.

+ LED 2: (ON) Kontakt "SEC" geschlossen | (OFF) "SEC"

-Kontakt offen (Immer wenn ein Signal von MX13
gesendet wird, 6ffnet sich der Kontakt).

+ LED 3: (ON) Kontakt "STR" geschlossen | (OFF)
Kontakt "STR" offen.

* LED 4: Programmier LED.

LED1 LED2 LED3

LED4
[= =u) [= = B = a]

| R|% ANSCHLUSSE

« L/N: 230VAC Wechselstrom.

GIS: Impulseingang.

R/G/B: Anschluss von RGB LEDs.

« +/-: Externes Zubehdrnetzteil (max. 150 mA).
« SEC: Ausgang Sicherheit Signal NC.

« STR: Ausgang Offnungs Sicherheit Signal NR.
« ANT: Eingang Antennen Hot Pole.
 4: Eingang Antennen Masse.

cleleelclelelelseese
LN|SIG| RGB |+ - [SEC|STR

[

07. PROGRAMMIERUNG

MX13 SENDER (OPTIONAL)

Drahtloser Sender, der den Anschluss von Hinderniserkennungssets (Sicherheitsgummi, Magnetkontakt usw.)

flir die Kommunikation mit MR13 ermoglicht.

Dieses Gerat fiihrt in definierten Zeitintervallen automatische Funktionstests mit MR13 durch, wodurch die

Batterielebensdauer verlangert wird.

a DIPPER

« Dipper 1 und 2 definieren das Zeitintervall fir
den Empfang von MX13 Testsignalen.

Diese Kommunikation soll sicherstellen, dass
beide Gerate einwandfrei funktionieren.

* Je hoher der Kommunikationspegel,
desto kiirzer die
Batterielebensdauer.

» Damit die MX13 und MR13 Gerate
synchronisiert werden konnen,
miissen die Dipper 1 und 2 auf
beiden Geraten auf die gleiche

ON ON ON ON
ul II II II
12 12 12 12

Fungao Nivel 3 Nivel 2 Nivel 1
desligada

«Der Dipper 3 soll die Logik des Sicherheitseingangs
des Schliesserkontakts auf 8k2 andern.

8 8

dass das Signal gesendet wird.

( aten Ohmischer  Kontakt NO
Weise konfiguriert werden. Kontakt 8K2
TASTE PROG UND LES 1 |
» Die Taste PROG hat die Funktion, einen neuen Code zu generieren und an den LED 1

Empfanger zu senden. Bei jedem Tastendruck leuchtet die LED1 und zeigt damit an, mn o

PRDS::::>

programmieren.

Bei jedem Driicken der Taste PROG andert sich der libertragene Code.
Wenn Sie die Taste PROG driicken, miissen Sie sie daher im MR13 erneut

A

Y\ ANSCHLUSS
X+ A%
x1$ deaktivieren.
INIB
*| gesendet.
SAFETY

« INIB - Dieser Eingang hat die Funktion, den Betrieb des SAFETY Eingangs Uiber
einen NO Kontakt fiir den Anschluss eines Taster oder einen Magnetkontakt zu

* SAFETY - Eingang NO oder 8K2, definiert in Dipper 3. Jedes Mal, wenn dieser
Eingang ausgelost wird, wird der Befehl zum Offnen des SEC Kontakts an MR13

[0 g




